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(MICCAI2004), Part II, Saint-Malo, France), 169-175, 2004. 

2.46. Kawasaki Y, Ino F, Sato Y, Sugano N, Yoshikawa H, Tamura S, Hagihara K: Real-time estimation 

of hip range of motion for total hip replacement surgery, Lecture Notes in Computer Science, 3217 

(Proc. Seventh International Conference on Medical Image Computing and Computer Assisted 

Intervention (MICCAI2004), Part II, Saint-Malo, France), 629-636, 2004. 

2.47. Konishi K, Hashizume M, Nakamoto M, Tanoue K, Kakeji Y, Ichiro Y, Taketomi A, Kawanaka H, 

Maehara Y, Sato Y, and Tamura S: Augmented reality navigation system for endoscopic surgery 

based on three-dimensional ultrasound and computed tomography: Application to 20 clinical cases, 

Computer Assisted Radiology and Surgery: 19th International Symposium and Exhibition 

(CARS2005), Berlin, 537-542, 2005. 

2.48. Koyama T, Sugano N, Nishii T, Miki H, Sato Y, Yoshikawa H, Tamura S: A computer-assisted 

curvedbladed tuke saw for spherical osteotomy, Computer Assisted Radiology and Surgery: 19th 

International Symposium and Exhibition (CARS2005), Berlin, 702-707, 2005. 

2.49. Yokota K, Okada T, Nakamoto M, Sato Y, Hori M, Masumoto J, Asaka T, Chen Y-W, Nakamura H, 

Tamura S: Construction of conditional statistical atlases of the liver based on spatial normalization 

using surrounding structures, Computer Assisted Radiology and Surgery: 20th International 



Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, Japan, International Journal of Computer Assisted 

Radiology and Surgery, 1(suppl.1), 39-40, 2006. 

2.50. Foruzan AH, Zoroofi RA, Sato Y, Hori M, Murakami T, Nakamura H, Tamura S: Automated 

segmentation of liver from 3D CT images, Computer Assisted Radiology and Surgery: 20th 

International Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, Japan, International Journal of 

Computer Assisted Radiology and Surgery, 1(suppl.1), 71-73, 2006. 

2.51. Zoroofi RA, Sato Y, Nishii T, Nakanishi K, Tanaka H, Sugano N, Yoshikawa H, Nakamura H, 

Tamura S: Automated segmentation of acetabular cartilage in CT images of the hip, Computer 

Assisted Radiology and Surgery: 20th International Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, 

Japan, International Journal of Computer Assisted Radiology and Surgery, 1(suppl.1), 73-76, 2006. 

2.52. Kagiyama K, Takao M, Nakamoto M, Sato Y, Sugano N, Tada Y, Yoshikawa H, Tamura S, 

Akazawa K: Automated planning of multi-component implants for THA using multiple criteria 

including limb length and range of motion, Computer Assisted Radiology and Surgery: 20th 

International Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, Japan, International Journal of 

Computer Assisted Radiology and Surgery, 1(suppl.1), 232-235, 2006. 

2.53. Ogasawara M, Yamazaki T, Sato Y, Watanabe T, Tomita T, Sugamoto K, Yoshikawa H, Tamura S: 

Robust 3D pose estimation of artificial knee implants from X-ray fluoroscopic images, Computer 

Assisted Radiology and Surgery: 20th International Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, 

Japan, International Journal of Computer Assisted Radiology and Surgery, 1(suppl.1), 245-247, 

2006. 

2.54. Nakamoto M, Aburaya N, Kitaoka H, Sato Y, Konishi K, Yoshino I, Hashizume M, Tamura S: 

Estimation of intraoperative lung deformation for computer assisted thoracoscopic surgery, 

Computer Assisted Radiology and Surgery: 20th International Symposium and Exhibition 

(CARS2006), Osaka, Japan, International Journal of Computer Assisted Radiology and Surgery, 

1(suppl.1), 273-275, 2006. 

2.55. Nakamoto M, Hirayama H, Sato Y, Konishi K, Kakeji Y, Hashizume M, and Tamura S: Recovery of 

liver motion and deformation due to respiration using laparoscopic freehand 3D ultrasound system, 

Lecture Notes in Computer Science, 4192 (Proc. Nineth International Conference on Medical 

Image Computing and Computer Assisted Intervention (MICCAI2006), Part II, Copenhagen, 

Denmark), 372-379, 2006. 

2.56. Kurazume R, Nakamura K, Okada T, Sato Y, Sugano N, Koyama T, Iwashita Y, Hasegawa T: 3D 

reconstruction of a femoral shape using a parametric model and two 2D fluoroscopic images. Proc. 

IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA), Rome, Italy, 3002-3008, 2007 

2.57. Okada T, Shimada R, Sato Y, Hori M, Yokota K, Nakamoto M, Chen YW, Nakamura H, and 

Tamura S: Automated segmentation of the liver from 3D CT images using probabilistic atlas and 

multi-level statistical shape model, Lecture Notes in Computer Science, 4791 (Proc. Tenth 

International Conference on Medical Image Computing and Computer Assisted Intervention 

(MICCAI2007), Part I, Brisbane, Australia), 86-93, 2007. 



2.58. Nakamoto M, Aburaya N, Sato Y, Konishi K, Yoshino I, Hashizume M, and Shinichi T: 

Thoracoscopic surgical navigation system for cancer localization in collapsed lung based on 

estimation of lung deformation, 4792 (Proc. Tenth International Conference on Medical Image 

Computing and Computer Assisted Intervention (MICCAI2007), Part II, Brisbane, Australia), 68-76, 

2007. 

 

3. 学会誌等解説 

3.1. 佐藤：画像処理における統計モデル利用に関する最近の動向：ロバスト推定法とMDL規準, Medical 

Imaging Technology, 12(1): 48-58, 1994. 

3.2. 佐藤, 白神: 三次元画像可視化の原理，臨床放射線, 44(13): 1629-1640, 1999. 

3.3. 佐藤, 笹間, 仲程, 菅野, 西井, 大園, 越智, 田村：整形外科手術ナビゲーションの原理, 関節外科, 

18(10): 66-73, 1999. 

3.4. 佐藤：わかりやすい3 次元画像処理の基礎：等方ボクセルの利点について，画像診断，20(5): 499-508, 

2000. 

3.5. 佐藤, 菅野, 米延, 越智, 田村：股関節手術におけるナビゲーションシステム, 手術, 54(12): 

1769-1775, 2000. 

3.6. 佐藤：三次元画像診断：(II) 医用画像データの表示, 総合臨床, 50(2): 354-366, 2001. 

3.7. 田村, 佐藤: 人工現実感手術室：医療ナビゲーションシステム, 情報処理, 53(5): 509-512, 2002. 

3.8. 佐藤, 中本, 中島, 桝本, 菅野, 橋爪, 米延, 中村, 田村: 手術支援のための画像および空間情報統

合システム, Medical Imaging Technology, 22(2): 79-84, 2004. 

3.9. 佐藤: 外科手術支援システム研究の現状と将来展望, 電子情報通信学会誌, 89(2): 144-150, 2006. 

3.10. 清水, 佐藤: 腹部臓器の統計アトラス構築と複数臓器セグメンテーションへの応用, Medical 

Imaging Technology, 24(3): 152-160, 2006. 

 

4. 招待講演 

4.1. ランチョンセミナー: 佐藤,「三次元画像の原理と実際」, “1) 原理”, 第58 回日本医学放射線学会総

会, 横浜, 1999年4月8日. 

4.2. シンポジウム「明日を拓く外科ロボティックシステム」: 佐藤, “ロボット手術のための医用画像処

理技術”, 第8回日本コンピュータ外科学会大会, 京都, 1999年11月4日. 

4.3. シンポジウムIII「21 世紀におけるヘリカルCT の新しい展開」: “多次元画像解析の新しい展開”, 第

59回日本医学放射線学会総会, 横浜, 2000年4月8日. 

4.4. シンポジウム8「先端的画像解析とロボティックシステムによる骨・関節手術」: 佐藤, “関節破壊

状態の三次元解析”, 第44 回日本リウマチ学会総会, 横浜, 2000年5月14日. 

4.5. ランチョンセミナー: 佐藤, “ボリュームデータのもつ情報量— 等方性ボクセルの本質的利点—”, 

Multidetector-Row CT Symposium II, 大阪, 2001年5月12日. 

4.6. 特別講演: 佐藤,  “Visualization and quantification of medical volume data based on 3D local 

intensity structures (3次元局所濃淡構造に基づく医用ボリュームデータの可視化と定量化)”, 電子

情報通信学会パターン認識・メディア理解／医用画像合同研究会, 浜松, 2001年5月17日. 



4.7. CAS/CADM 合同シンポジウム「診断・治療支援のための画像データ整備～必要画像のネットワー

ク化に向けて～」: 佐藤, “腹部外科手術支援のための整備”, 第10 回日本コンピュータ外科学会大

会, 福岡, 2001年11月11日. 

4.8. シンポジウム「医療におけるIT 技術の展開」: 佐藤, “手術支援のための医用画像解析”, 電気系学会

東海支部大会, 豊橋, 2001年11月30日. 

4.9. シンポジウム「生体生理工学とin silico Human」: 佐藤, “in silico Human における医用画像解析の

役割 ─患者固有のin silico Human モデル構築に向けて”, 第41 回日本エム・イー学会大会, 京都, 

2002年5 月9日. 

4.10. パネルディスカッション「産学協創による新医療産業への挑戦」: 佐藤, “大阪大学における医用画

像解析ベンチャー会社の試み”, 東大情報理工第4回シンポジウム「メディカルフロンティア─産学

協創の新医療産業─」, 東京, 2002年10月29日. 

4.11. シンポジウム2「手術支援の新展開」: 佐藤, “手術支援のための画像および空間情報統合システム”, 

第22 回日本医用画像工学会大会, 東京, 2003年7月26日. 

4.12. CAS/CADM 合同シンポジウム「ロボティクス外科の体系的開発と画像診断支援技術の連携」: 佐

藤, “電体新書・電脳医学大全とインシリコヒューマンロボティクス外科・画像診断支援の体系的開

発に向けての枠組み”, 第12 回日本コンピュータ外科学会大会, 名古屋, 2003年12月14日. 

4.13. シンポジウム「日本発手術ロボット開発の現状と未来」: 佐藤, “手術ロボットのための医用画像解

析技術：最近の進展と将来の方向”，第13 回日本コンピュータ外科学会大会, 東京, 2004年12月11

日. 

4.14. ランチョンセミナー：佐藤, “これで納得！三次元画像解析の原理”, 第10回三次元ＣＴ・ＭＲ研究会, 

大阪, 2005年2月5日. 

4.15. 第36 回応用物理学会スクールＡ「最先端医療を支えるテクノロジーの現状と今後の展開」: 佐藤, 

“医用画像解析による診断・治療の効率化と高精度化”，第52 回応用物理学関係連合講演会, 埼玉, 

2005年3月20日. 

4.16. Invited lecture: Sato Y, “Medical image analysis for computer assisted surgery”, Computer Assisted 

Radiology and Surgery: 20th International Symposium and Exhibition (CARS2006), Osaka, Japan, 

June 30, 2006. 

4.17. シンポジウム「コンピュータ外科手術における情報処理 ― 安全・確実な未来型精密治療のため

に ―」：佐藤, “手術誘導のためのナビゲーション画像“, 第5回情報科学技術科学フォーラム(FIT 

2006), 福岡, 2006年9月7日. 

4.18. シンポジウム(1)「三次元画像とナビゲーション」：佐藤, “内視鏡手術ナビゲーションのための拡張

現実感表示“, 第17回医用デジタル動画像研究会, 大阪, 2006年9月30日. 

4.19. ランチョンセミナー：佐藤, “工学的見地から見るナビゲーションの精度について”, 第1回CAOS研

究会, 大阪, 2007年3月17日. 

4.20. Seminar talk: Sato Y and Nakamoto M: “Atlas-based patient modeling and automated surgical 

planning”, JSPS-SNSF Joint Seminar on Computer Aided Surgery, Osaka, Japan, September 24, 

2007. 

 



5. 著書，訳書，編書 

5.1. NTT ヒューマンインタフェース研究所プロジェクトRVT (佐藤嘉, 荒川, 上田, 金子, 倉掛, 佐藤

敦, 志沢, 尺長, 高橋, 前田, 間瀬, 森本, 代表訳者: 佐藤嘉): ロボットビジョン— 機械は世界を

どう視るか—, 朝倉書店, 1993 (“Horn B.K.P: Robot Vision, MIT Press, Cambridge, Massachusetts, 

USA, 1986”の全訳). 

5.2. Sato Y, Moriyama M, Ueguchi T, Hanayama M, Naito H, Tamura S: Techniques for the accurate 

recovery of time varying 3D shapes in medical imaging, In Leondes CT (ed.) Computational 

Methods in Biophysics, Biomaterials, Biotechnology and Medical Systems, Vol. 4, Diagnostic 

Methods, Kluwer Academic Publishers, Norwell, Massachusetts, USA, 247-265, 2002. 

5.3. Sato Y: Hessian-based multiscale enhancement, description, and quantification of second-order 

3D local structures from medical volume data, In Suri J, Wilson D, and Laxminarayan S (eds.) 

Handbook of Medical Image Analysis, Vol. II, Segmentation Models Part B, Kluwer Academic 

Publishers, New York, USA, 531-589, 2005. 

 

6. 特許 

6.1. 桝本潤, 堀雅俊, 佐藤嘉伸, 村上卓道, 上甲剛, 中村仁信, 田村進一: 医療用画像の領域抽出方法， 

特開2002-345807 (P2002-345807A) 

6.2. 桃井康行, 越智隆弘, 米延策雄, 菅野伸彦, 佐藤嘉伸, 中島義和, 土肥健純, 佐久間一郎: ツール位

置提示システム及びこれを利用したツール位置設定方法、並びに、そのためのツール, 特願

2002-061515, 特開2003-260064 

6.3. 桝本潤, 堀雅俊, 佐藤嘉伸, 村上卓道, 上甲剛, 中村仁信, 田村進一: Region extracting method for 

medical image, 特願10/151,030 (出願国: 米国) 

6.4. 鮫島誠, 古結義浩, 米延策雄, 菅野伸彦, 田村進一, 佐藤嘉伸, 中島義和, 骨折整復誘導装置及びそ

の方法, 特願2002-147185 

6.5. 山口鉄蔵、中本将彦、中島義和、佐藤嘉伸、橋爪誠、田村進一、菅野伸彦: 斜視内視鏡用画像処理

システムおよびこれを備えた斜視内視鏡装置, 特願2002-344394 

6.6. 山口鉄蔵、中本将彦、中島義和、佐藤嘉伸、橋爪誠、田村進一、菅野伸彦: 斜視内視鏡用投影モデ

ルのパラメータ推定方法, 特願2002-344395 

6.7. 桃井康行, 杉浦円, 越智隆弘, 米延策雄, 菅野伸彦, 佐藤嘉伸, 中島義和, 土肥健純, 佐久間一郎: 

位置提示機能一体型位置計測装置, 特願2003-196181 (出願国: 日本、米国、カナダ、欧州) 

6.8. 佐藤嘉伸、菅野伸彦、中本将彦、上甲剛: 形態評価と機能評価の最適バランスに基づくインプラン

ト三次元手術計画システム, 特願2005-87244 

 

以上． 


